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SERVO-ROBOT

TTCIVETEN  NUEUO Y MEJORADO

WiKi-SCAN 2.0~ SISTEMA PORTATIL PARA Wl”"scn” 2.0"'

LA GESTION DE CALIDAD DE SOLDADURA
iQUE AHORRA COSTOS Y TIEMPO!

Puerto industrial robusto USB-C :_'
(em)

Carcasa mejorada Guia por video intuitiva, avanzada y calibrada

resistente a los
de calidad de soldadura que inspecciona con golpes
precisiéon la preparacion de juntas de soldadura ;vA

y su ajuste, la geometria de los cordones de

soldadura, asegurando la confiabilidad del proceso Zona de interés
ajustable

WiKi-SCAN 2.0™ es un sistema tnico para la gestion

Rendimiento y resoluciéon de pantalla mejorados

de soldadura. Proporciona mediciones de muchas

caracteristicas, desde el tamafio de la pierna hasta Orientacion en tiempo real y retroalimentacion

el socavado, asi como mediciones de parametros e el

criticos como la raiz y la pierna, la separacion,

la falta de ajuste y los angulos de biselado. . . ®

Wiki SCANL 2l I ' : = Ergonomia mejorada con mango g,
iKi- . reduce las operaciones  grye iy, - . = mas pequefio y mejor equilibrio

de inspecciéon redundantes, re-trabajo NG general ﬂ %

innecesario y soldadura excesiva, acorta el
tiempo de inspeccidon y ahorra costos. Lo

Bateria de alta capacidad mejorada
(compatible con versiones anteriores)

CONECTIVbA ) : 7 Nuevo codificador
APLICACION MOVIL WiKi-SCAN CON “ 9 de alltadprgf:l5|on N
USO COMPARTIDO DE PANTALLA 4\ acoplado directamente

Peso reducido

Interfaz simple e intuitiva basada en iconos

‘ R
Resultados objetivos y fiabilidad mejorada i @

Tutoriales muy utiles en video sobre las funciones comunes
Configuraciones ajustables de PASA / NO PASA
Resultados de mediciéon inmediatos de la inspeccién con laser

Codificador extraible para la recopilacién confiable de datos en soldaduras largas

Prepara automaticamente informes de inspeccién
Transfiere los resultados de inspeccidon a través de Wi-Fi o USB : ! INDUSTRIA PESARAY | iNDusTRIAS GENERALES | AuTomoOTRIZ | consTRuccion |
Baterias reemplazables para trabajo todo el dia : :

Cambio de baterias sin apagar unidad para su uso ininterrumpido



INSPECCION DE JUNTAS

Tipo de junta unta a tope
py ranjgo Junta enT (Squ‘!re, U, Vand BeveII;G)roove) Junta de traSIape
Max. 55 mm

30° - 140° -

(Max. 100 mm) D 2.50mm

| (4-100 mm)

Caracteristicas

Angulo incluido de la junta () v v =
Apertura de raiz/separacién v v =
Desajuste/Alto-Bajo - v v
Angulo de la ranura (8) - v =
Angulo del biselado (l,r) - v =

INSPECCION DE SOLDADURA

Weld Type Soldadura de filete Soldadura de ranura Soldadura de traslape
and Range 30° - 140° (& T00 mm) > oss . 2-50 mm
: 2gsmm | |_ & toomm I . (4 - 100 mm)
Caracteristicas
Pierna y tamafio v = v
Garganta teérica v - v
Convexidad/Escasez v v v
Refuerzo - v =
Socavado v v v
Angulo del Borde v v v
Desajuste/Alto-Bajo - v -
Angulo del material v v v
Ancho del cordén - v -

WiKi-SCAN 2.0 ESPECIFICACIONES

273x95x 151 mm Campo visual del laser:

Dimensiones L x W x H . P . ™
273 x95x218 mm WiKi-SCAN 2.0 WiKi-SCAN 2.0/L

(con el Encoder opcional)

907 g

Peso
1043 g

(con el Encoder opcional)

4 -7 horas dependiendo

Vida de bateria Li-ion del uso (24 Wh)

Campo
Visual 2D

Rango de temperatura de
operacién

5-40°C

Campo

USB 2.0 / Wi-Fi"™ (Dos Bandas Visual 2D

2.4/5 GHz 802.11 a/b/g/n) T le— 157 —|

Conectividad

" No aplica * Los datos entre paréntesis se aplican al WiKi-SCAN 2.0/L™.

Péngase en contacto con su distribuidor de ventas local para obtener mas informacién sobre cémo obtener su WiKi-SCAN 2.0™.

VISIBLE LASER RADIATION
DO NOT STARE
INTO BEAM

15mW Max
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